Kalibrace senzoru Mercury V1 Altimeter Cloud

Pfiru¢ka Mercury V1 - v1.0

https://www.altimetercloud.com/support/mercuryvi/calibrating-sensors/

Kalibrace gyroskopu

Gyroskop je 3osy senzor, ktery detekuije, jak rychle se altimetr otaci v kazdém sméru. Protoze Mercury nema magneticky
kompas, je dulezité kalibrovat gyroskop. Tyto hodnoty se pak pouzivaji k vypoétu orientace altimetru béhem letu. Nenf to
dokonalé, ale zlistane presné na kratkou dobu a je vhodné pro altimetry.

Kalibrace gyroskopu je velmi snadna. JednoduSe umistéte zafizeni zcela stabilné v orientaci, v niz jej planujete letét. Poté
kliknéte na zaskrtavaci policko Kalibrovat gyroskop a ulozte nastaveni do Altimeter Cloud. Béhem kalibrace se pfistroj
nepohybujte a nesezhnéte senzor. | hlasita hudba by mohla zplsobit, Ze kalibrace bude mirné nepresna. Vas altimetr bude
blikat €ervenym stavem na LED diodé pfiblizné 25 sekund, kdy se budou provadét méfeni.

Kde najit nastaveni

[ Altimeter Cloud:

Moje zafizeni — Kliknéte na Nastaveni vybraného zafizeni — Pole Obecné nastaveni

[ Pfimo na webovém serveru Mercury:

Nastaveni — Kliknéte na Kalibrovat senzory — Posurte se na konec stranky — Kalibrovat gyroskop
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Kalibrace akcelerometru

Akcelerometr méfi zrychleni altimetru v kazdé ose. Jedna skvéla vlastnost akcelerometrt je, Ze pfi nehybnosti mohou ukazat,
kterym smérem je altimetr orientovan vzhledem k gravitaci, protoze detekuji 1G gravitace v klidovém stavu. Va$ akcelerometr
bude velmi mirné nepresny kvli tolerancim vyroby, a jeho kalibrace to opravi.

Kalibrace akcelerometru vyzaduje trochu vice prace nez kalibrace gyroskopu. Musite drzet zafizeni stabilné ve vSech 6
orientacich, jak je znazornéno na obrazku nize, a v pofadi uvedeném nize.

Indikator stavu LED bude €erveny, pokud jste zafizeni orientovali nespravné. Jakmile se zméni na tyrkysovou/azurovou
barvu, drzte altimetr co nejstabilngji. Chcete se pokusit dostat kazdou osu do dokonalého svislého zarovnani. Po 3,5
sekundéch bude indikator stavu LED blikat zelené, nez se opét zméni na Cervenou a ¢eka na to, abyste zarovnali dalSi osu v
sekvenci. Cely proces trva zhruba 30 sekund, ale pro nejlepsi vysledky potfebujete stabilni ruce.

Pokud se rozhodnete nekalibrovat, mizZete zafizeni kdykoli vypnout a znovu zapnout. Pokud vyberete zaskrtavaci policka pro

kalibraci gyroskopu i akcelerometru sou¢asné, zatizeni nejdfive provede kalibraci gyroskopu. Pamatujte, Ze béhem kalibrace
gyroskopu se zafizeni nepohybujte ani nesenete, nez budete provadét kalibraci akcelerometru.

Kde najit nastaveni

( Altimeter Cloud:

Moje zafizeni — Kliknéte na Nastaveni vybraného zafizeni — Pole Obecné nastaveni

( Pfimo na webovém serveru Mercury:

Nastaveni — Kliknéte na Kalibrovat senzory — Posurite se na konec stranky — Kalibrovat akcelerometr
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1: Place the altimeter 2: Place the altimeter 3: Onit’s side with the
on it’s back on it’s front 12C port upwards

4: On it’s side with the 5: Upright with the USB 6: Upright with the USB
12C port downards port downwards port upwards
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