Kalibracja czujnikéw Mercury V1 Altimeter Cloud

Instrukcja Mercury V1 - v1.0

https://www.altimetercloud.com/support/mercuryvi/calibrating-sensors/

Kalibracja zyroskopu

Zyroskop to czujnik 3-osiowy, ktéry wykrywa, jak szybko altimetr obraca sie w kazdym kierunku. Poniewaz Mercury nie ma
kompasu magnetycznego, wazne jest skalibrowanie zyroskopu. Warto$ci te sg nastepnie uzywane do obliczenia orientacji
altimetru podczas lotu. Nie jest to idealne, ale pozostaje doktadne przez krotki okres czasu i jest wystarczajgce dla altimetréw.

Kalibracja zyroskopu jest naprawde fatwa. Po prostu umie$¢ urzadzenie w catkowitej stabilizacji w orientacii, w ktérej
planujesz je lata¢. Nastepnie zaznacz pole wyboru Calibrate Gyro i zapisz ustawienia w Altimeter Cloud. Nie poruszaj sie ani
nie uderz czujnika podczas kalibracji. Nawet gto§na muzyka moze spowodowagé, ze kalibracja bedzie nieznacznie
niedoktadna. Twdj altimetr bedzie miga¢ czerwonym statusem na diodzie LED przez okoto 25 sekund, podczas gdy bedzie
wykonywac pomiary.

Gdzie znalezé ustawienia

[ Altimeter Cloud:

My Devices — Kliknij na Settings na wybranym urzadzeniu — Pole General settings box

[ Direct on Mercury's Webserver:
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Settings — Kiliknij na Calibrate Sensors — Przewih do dotu strony — Calibrate Gyroscope

Kalibracja akcelerometru

Akcelerometr mierzy przyspieszenie altimetru na kazdej osi. Wspaniatg rzeczg w akcelerometrach jest to, ze gdy sie nie
poruszajg, moga pokazac ci, w ktdrg strone jest skierowany altimetr w stosunku do grawitacji, poniewaz wykrywajg 1G
grawitacji w stanie spoczynku. Twéj akcelerometr bedzie bardzo nieznacznie niedoktadny ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne, a jego kalibracja to poprawi.

Kalibracja akcelerometru wymaga nieco wiecej pracy niz zyroskop. Musisz przytrzyma¢ urzadzenie w stabilny sposob we
wszystkich 6 orientacjach, jak pokazano na ponizszym obrazie, i w pokazanej ponizej kolejnosci.

Dioda LED stanu bedzie czerwona, gdy urzadzenie nie jest prawidtowo ustawione. Upewnij sig, ze gdy zmieni kolor na
turkusowy/cyjanowy, przytrzymujesz altimetr tak stabilnie, jak to mozliwe. Chcesz sprobowaé wyréwnaé o$ doskonale w
pionie za kazdym razem. Po 3,5 sekundach dioda LED stanu zamigotat na zielono, zanim znowu zrobi sie czerwona i bedzie
czekaé, az wyréwnasz nastepng 0$ w sekwencji. Proces trwa tylko okoto 30 sekund, ale potrzebujesz stabilnych rak dla
najlepszych wynikow.

Jesli zdecydujesz sie nie ukonczy¢ kalibracji, mozesz wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie w dowolnym momencie. Jesli
jednoczesnie zaznaczysz pola wyboru kalibracji zyroskopu i akcelerometru, urzadzenie najpierw dokona kalibraciji zyroskopu.
Pamietaj, aby nie porusza¢ ani nie uderza¢ urzgdzenia podczas kalibracji zyroskopu przed wykonaniem kalibracji
akcelerometru.

Gdzie znalezé ustawienia

[ Altimeter Cloud:

My Devices — Kliknij na Settings na wybranym urzadzeniu — Pole General settings box

[ Direct on Mercury's Webserver:

Settings — Kiliknij na Calibrate Sensors — Przewin do dotu strony — Calibrate Accelerometer
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1: Place the altimeter 2: Place the altimeter 3: Onit’s side with the
on it’s back on it’s front 12C port upwards

4: On it’s side with the 5: Upright with the USB 6: Upright with the USB
12C port downards port downwards port upwards
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