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Calibracao do giroscopio

O giroscopio € um sensor de 3 eixos que detecta a velocidade de rotagéo do altimetro em cada dire¢ao. Como o Mercury néo
possui uma bussola magnética, € importante calibrar o giroscépio. Esses valores s&o entdo usados para calcular a orientagéo
do altimetro durante o voo. Nao é perfeito, mas permanece preciso por um curto periodo de tempo e é satisfatério para
altimetros.

E muito facil calibrar o giroscépio. Simplesmente coloque seu dispositivo completamente estavel na orientagdo em que planeja
voa-lo. Em seguida, clique na caixa de selegédo Calibrate Gyro e salve suas configuragdes no Altimeter Cloud. Nao se mova
nem bata no sensor durante a calibragdo. Até mesmo musica alta pode causar uma leve imprecisao na calibragdo. Seu
altimetro piscara uma luz vermelha no LED por cerca de 25 segundos enquanto faz as leituras.

Onde encontrar as configuracoes

[ Altimeter Cloud:

My Devices — Click on Settings on chosen device — General settings box

[ Direct on Mercury's Webserver:

Settings — Click on Calibrate Sensors — Scroll to bottom of the page — Calibrate Gyroscope
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Calibracao do acelerémetro

O acelerdbmetro mede a aceleragao do altimetro em cada eixo. Uma grande vantagem dos acelerémetros é que, quando ndo
estdo se movendo, podem mostrar a vocé em qual diregao o altimetro esta em relagao a gravidade, pois detectam 1G de
gravidade em repouso. Seu acelerdmetro estara muito ligeiramente fora devido as tolerancias de fabricacéo, e calibra-lo
corrigira isso.

A calibragdo do acelerémetro requer um pouco mais de trabalho do que o giroscoépio. Vocé precisa manter o dispositivo firme
em todas as 6 orientages conforme mostrado na imagem abaixo, e na ordem mostrada abaixo.

O LED de status ficara vermelho quando vocé nao tiver orientado o dispositivo corretamente. Certifique-se de que, quando
ficar turquesa/ciano, vocé mantenha o altimetro o mais firme possivel. Vocé quer tentar alinhar o eixo perfeitamente na vertical
cada vez. Apés 3,5 segundos, o LED de status piscara verde antes de ficar vermelho e aguardar vocé alinhar o préximo eixo
na sequéncia. O processo leva apenas cerca de 30 segundos, mas vocé precisa de méos firmes para obter os melhores
resultados.

Se vocé optar por ndo completar a calibragdo, podera desligar e ligar novamente o dispositivo a qualquer momento. Se vocé
selecionar as caixas de selegéo de calibragdo de giroscépio e acelerémetro ao mesmo tempo, o dispositivo fara a calibragcao
do giroscépio primeiro. Lembre-se de ndo mover ou bater no dispositivo durante a calibragao do giroscopio antes de executar
a calibragao do acelerémetro.

Onde encontrar as configuracoes

[ Altimeter Cloud:

My Devices — Click on Settings on chosen device — General settings box

[ Direct on Mercury's Webserver:
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Settings — Click on Calibrate Sensors — Scroll to bottom of the page — Calibrate Accelerometer




1: Place the altimeter 2: Place the altimeter 3: Onit’s side with the
on it’s back on it’s front 12C port upwards

4: On it’s side with the 5: Upright with the USB 6: Upright with the USB
12C port downards port downwards port upwards
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