Especificacoes do altimetro Mercury Altimeter Cloud

Manual Mercury V1 - v1.0

https://www.altimetercloud.com/support/mercuryvi/specifications/

O Mercury V1 é um pequeno altimetro inteligente equipado com sensores de alta qualidade. Abaixo estdo as especificagoes
completas em todas as revisdes de hardware. Placas Revisado 3+ incluem sensores atualizados e recursos adicionais — a
revisao de hardware é impressa no verso da PCB perto do conector de bateria.

Vocé também pode descobrir sua revisao através do servidor web WiFi integrado, do Altimeter Cloud ou através de dados seriais

pela porta de conexao USB.

Fisico

Especificacao

Rev1&2
Criginal & parnelra analzacao

Dimensdes (PCB)
30,0 x 16,9 x 12,3 mm
30,0 x 16,9 x 10,8 mm
Dimensdes (na caixa)
39,4 x 19,0 x 13,9 mm
39,4 x 19,0 x 12,8 mm

Peso (fora da caixa)

Peso (na caixa)

Peso (suporte ebay)
6,49
6,49
Diametro minimo do tubo (sem caixa)
18,0 mm
17,0 mm
Diametro minimo do tubo (com caixa)
22,0 mm

21,7 mm



Material da caixa

Conector

Montagem

Sensor de pressao & altitude

Especificacao

Sensor de pressao

Faixa de pressdo

Altitude confiavel maxima

Taxa de saida do sensor (padréo)

Amostras por segundo (padrao)

Compensagao de temperatura

Filtros

Referéncia de presséo de lancamento

Nylon preto

Nylon preto

USB-C

USB-C

Caixa, suporte ebay, personalizado

Caixa, suporte ebay, personalizado

Rev 1 &2

Rev 3+

Bosch BMP390

Bosch BMP581

300 — 1250 hPa

300 — 1250 hPa

~9.200 m (30.000 ft)

~9.200 m (30.000 ft)

50Hz

80Hz

400

1280

Automatica

Kalman + IIR + superamostragem (configuravel)



Acelerometro & giroscoépio (IMU)

Especificacado

Acelerdmetro

Faixa do acelerometro

Giroscopio

Faixa do giroscoépio

Taxa de amostragem do IMU

Inclinacédo da vertical

Angulos de pitch, roll & yaw

Filtro de fusao IMU

Registros de dados

Especificacao

Taxa geral de amostragem

Dinamica (atualiza enquanto aguarda)

Rev1 &2

Rev 3+

3 eixos

3 eixos

+ 32 G por eixo

+ 32 G por eixo

3 eixos

3 eixos

+2.000 °/s

+2.000 °/s

102 Hz

102 Hz

Sim

Sim

Madgwick ou Mahony (6 eixos)

Rev 1 &2

Rev 3+




100 Hz
100 Hz
Maximo de amostras por voo
12.000
12.000
Tempo de gravacao por voo
~8 mins em modo hibrido 1:5
~8 mins em modo hibrido 1:5
Dados registrados
Tempo (ms), Altitude, Velocidade, Inclinagao da vertical, Roll, Pitch, Yaw, Magnitude da aceleragado, Aceleragao (eixo XYZ), Giroscopio
(eixo XYZ), Temperatura da placa, Temperatura do sensor externo, Porcentagem do servo do freio aerodinamico, Altitude alvo do freio
aerodinamico, Altitude prevista, Densidade do ar, Presséo do ar.
Deteccéo de eventos de voo
Lancamento, burnout do motor, apogeu, deployment(s), pouso, ejecao, inicio e fim das regras, triggers de saida.
Parar a gravacao
Automatico (450 ou 900 amostras estaveis) ou pressionamento manual do botéo.
Recuperagao do registro de voo
Sim — buffer flash recuperavel automatico caso o dispositivo falhe ou caia antes do registro de voo ser escrito.
Formato de registro de voo

Upload do Altimeter Cloud via WiFi & arquivos CSV

Conectividade

Especificacao

Rev1&2
Rev 3+
WiFi
2,4 GHz 802.11 b/g/n
2,4 GHz 802.11 b/g/n
Modos WiFi

Ponto de acesso (conex&o direta) + WiFi da Internet (Altimeter Cloud)
Upload na nuvem

Automatico via WiFi

usB

USB-C (carregamento, serial, configuragao)

Poténcia de transmissao WiFi



Configuravel

Configuravel via Altimeter Cloud

Sim, basta ativar o modo WiFi e carregar o site.

Servidor web interno

Sim (modo de ponto de acesso)

Poténcia & bateria

Especificacao

Rev1&2

Rev 3+

Tipo de bateria
LiPo recarregavel interna (1S 50mAh)

Vida util da bateria (modo voo)

7+ horas

7+ horas
Carregamento

USB-C (de telefone, laptop, etc.)

Indicador de carregamento

Indicador de 5 LEDs na frente da PCB quando ligado (exceto revisdo 1), indicador de LED de carregamento separado que se apaga
quando carregado.

Tempo de carregamento
~1 hora a partir do vazio
~1 hora a partir do vazio
Consumo de energia modo WiFi
~120 mA média
~120 mA média
Poténcia modo voo (emode 1)
7,9 mA média
7,8 mA média
Poténcia modo voo (emode 2)
5,3 mA média
5,2 mA média
Temperatura maxima segura da placa

55 °C (devido ao LiPo)



55 °C (devido ao LiPo)

Saidas & expansao

Especificacédo

Rev 1 &2

Rev 3+

Portas de saida programaveis
GP6, GP7
GP6, GP7
Saida de alta corrente integrada
Sim (1x 8-12A maximo)
Sim (1x 8-12A maximo)
Tipos de saida
1x Alta corrente, 2x portas GPIO (servos / 10), 1x porta de expansao 12C, 1x porta USB, 1x porta RXP
Expansao de servo (PCA9685)
Até 6 canais
Até 6 canais
Placa de saida de alta corrente
Compativel
Sensor de temperatura externo (MT1)
Compativel (12C)
Sistema de regras de acéo
Condicoes e agdes configuraveis (6 regras)
Apogeu previsto & freios aerodindmicos

Compativel (Cd, area, massa configuraveis)

Software & recursos

Especificacado

Rev 1 &2

Rev 3+

Atualizag6es de firmware
Via site do Altimeter Cloud usando a porta USB.

Configuracdo



Via site do Altimeter Cloud (WiFi) ou USB
Graficos do Altimeter Cloud
Altitude, velocidade, aceleracao, giroscopio, inclinagao, pitch/roll/yaw, temperatura, apogeu previsto, densidade do ar
Compartilhamento de registro de voo
Link direto, grafico incorporavel, exportagcdo de imagem
Limites de armazenamento
llimitado (sem limite) na nuvem do altimetro
Proteg&o contra langamento acidental
Sim (limite configuravel)
LED de status
Multi-cor (estado, bateria, WiFi)
Brilho do LED
Configuravel
Animagéo de voo
Sim, baseado em dados reais do voo.
Apogeu previsto
Sim
Regras configuraveis
Sim (6)

As especificagbes estao sujeitas a mudangas com atualizagdes de firmware. Alguns recursos requerem a versao mais recente do firmware. O numero
de revisao de hardware é impresso no verso da PCB. Se vocé néo tiver certeza sobre qual revisao possui, entre em contato conosco.
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